Instytut Informatyki i Mechatroniki Bydgoszcz, 2015.12.17
Wyzsza Szkola Gospodarki

Lista zagadnien kierunkowych pomocniczych w przygotowaniu do
egzaminu dyplomowego magisterskiego

Kierunek: Mechatronika

1. Materiaty uzywane w budowie urzadzen precyzyjnych.

2. Rodzaje stali weglowych i stopowych,

3. Granica sprezystosci 1 plastyczno$ci na wykresie Hooke’a.

4. Efekt — zjawisko umacniania stali.

5. Metody obrobki plastycznej czgsci maszyn.

6. Lozyska §lizgowe, zastosowanie, elementy sktadowe.

7. Lozyska toczne, zastosowanie, elementy sktadowe.

8. Lozyska bez smarowania.

9. Energia zmagazynowana w elemencie spr¢zynujacym.

10.  Rodzaje sprezyn srubowych — charakterystyki.

11.  Zadania amortyzatorow — rodzaje.

12.  Drgania, rezonans.

13. Budowa i zasada dzialania, zastosowanie termobimetali.

14.  Rodzaje przektadni stosowanych w budowie maszyn.

15.  Przekladnie mechaniczne o duzym przelozeniu: rodzaje, zastosowania.
16.  Podstawowe rodzaje (sktadniki) dokumentacji techniczne;.

17.  Zastosowanie czgsci z tworzyw sztucznych w maszynach.

18.  Procesy zuzycia cze$ci maszyn i1 urzadzen.

19.  Technologia wytwarzania — jej miejsce w procesie produkc;ji.

20.  Proces technologiczny — podstawowe sktadniki.

21.  Cele budowy prototypu maszyny czy urzadzenia.

22.  Seria probna i informacyjna (preserie) w budowie nowych maszyn.

23.  Rodzaje — rozmiary produkcji.

24.  Rodzaje obrobki cieplnej metali.

25.  Pokrycia ochronne cz¢$ci maszyn.

26.  Rola (znaczenie) luzéw we wspotpracy elementéw maszyn.

27.  Rola tarcia w roznych zespotach konstrukcyjnych urzadzen technicznych.
28.  Ochrona wlasnosci przemystowej w procesie projektowania urzadzen.
29.  Projektowanie wspotbiezne: charakterystyczne cechy oraz rdznice w stosunku

do projektowania tradycyjnego.
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30.  Roboty i manipulatory w procesie automatyzacji produkcji.

31.  Sposoby zwigkszania niezawodno$ci na etapie projektowania.

32.  Rola badan modelowych w etapach projektowania.

33.  Koncepcje mikro/nanotechniki i jej zakres.

34.  Technologie stosowane w mikro/nanotechnice.

35.  Techniki i urzadzenia badawcze w mikro/nanotechnice.

36.  Elastyczne systemy wytwarzania.

37.  Wspolczesne systemy zarzadzania i organizacji produkcji (JIT, OPT).

38.  Silniki pradu statego stosowane w urzadzeniach.

39.  Etapy projektowania urzadzen mechatronicznych. Rola badan modelowych
w poszczegdlnych etapach.

40.  Uklady wykonawcze urzadzen mechatronicznych: struktura, stosowane nape¢dy, sprz¢zenia

Zwrotne.
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10.

11.

12.
13.

14.

15.

16.

Lista zagadnien obszarowych pomocniczych w przygotowaniu do
egzaminu dyplomowego magisterskiego

Obszar: Energetyka odnawialna i inteligentne budynki

Budowa turbiny wiatrowej. Rodzaje turbin wiatrowych. Istotne, z punktu widzenia projektanta
systemu z wiatrowym generatorem energii elektrycznej, parametry turbiny wiatrowej. Przyktady

zastosowan.

. Budowa i zasada dziatania modutu fotowoltaicznego. Pojecia: ogniwo fotowoltaiczne, modut

fotowoltaiczny, matryca modutéw fotowoltaicznych.

Charakterystyki I-V oraz charakterystyki mocy ogniwa i modutu fotowoltaicznego. Pojecie punktu
mocy maksymalne;j.

Algorytmy $ledzenia punktu mocy maksymalnej.

Budowa i zasada dziatania elektrowni wodne;j.

Pojecie pompy ciepta. Rodzaje pomp ciepta. Przyktady ich zastosowania. Istotne z punktu widzenia
projektu instalacji grzewczej parametry pomp ciepta.

Budowa systemu zasilania w energi¢ elektryczng z generatorem wykorzystujacym wybrane
odnawialne zrédlo energii elektryczne;.

Definicja catkowania numerycznego. Przykladowy algorytm catkowania numerycznego. Przyktady
ich zastosowan.

Rodzaje i roznice pomigdzy metodami numerycznymi poszukiwania punktu ekstremum.
Podstawowe pojecia zwigzane z algorytmami genetycznymi. Zastosowanie algorytmow genetycznych
w uktadach sterowania maszyn.

Definicja sztucznej sieci neuronowej. Rodzaje ANN. Wybrane metody uczenia. Zastosowanie w ANN
W sterowaniu 1 przetwarzaniu sygnatow.

Definicja ,,inteligentnego budynku”.

Rodzaje 1 charakterystyka interfejsow komunikacyjnych stosowanych w tzw. inteligentnych
budynkach.

Budowa systemu zarzadzania inteligentnym budynkiem w oparciu o urzadzenie mobilne z systemem
Android.

Elementy wykonawcze(aktuatory), dostepne na rynku, mozliwe do wykorzystania w systemach
sterowania inteligentnego budynku. Przyktady

Definicja systemu operacyjnego czasu rzeczywistego (RTOS). Podstawowe pojg¢cia zwigzane z

RTOS. Wady i zalety stosowania. Przyktad zastosowania.
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17. System kontroli temperatury w inteligentnym budynku. Zaproponowa¢ dobor czujnikow, aktuatoréw
oraz uktad sterowania. Zaproponowac algorytm sterowania bazujacy na logice rozmyte;.

18. System awaryjnego zasilania inteligentnego budynku z wykorzystaniem odnawialnych zrodet energii.

19. Zastosowanie mechanizméw sztucznej inteligencji w systemie kontroli dostepu do inteligentnego
budynku.

20. Wykorzystanie platformy do szybkiego prototypowania (Arduino, Raspberry Pi, Intel Edison) w

sterowaniu i nadzorze inteligentnego budynku.
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10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.

18.

19.

20.

Lista zagadnien obszarowych pomocniczych w przygotowaniu do
egzaminu dyplomowego magisterskiego

Obszar: Automatyka pomiarowa

Budowa uktadu regulacji automatycznej. Rola sterownika programowalnego(PLC) w takim uktadzie.
Definicja sprz¢zenia zwrotnego. Wady i zalety stosowania petli sprzezenia zwrotnego w uktadzie.

Zastosowanie. Przyktady implementacji.

. Pojecie stabilnosci w uktadach liniowych. Wybrane metody badania stabilnosci.

Charakterystyki czasowe i charakterystyki czgstotliwosciowe. Podstawowe parametry opisujace
przebieg charakterystyk w dziedzinie czasu i czgstotliwosci.

Definicja regulatora PID. Implementacja i zastosowanie.

Definicja transmitancji operatorowej. Wybrane metody wyznaczania transmitancji operatorowej
danego uktadu.

Zasady przeksztatcania schematéw blokowych.

Model uktadu w przestrzeni stanoéw. Wyznaczenie transmitancji operatorowej na podstawie modelu
stanowego.

Definicja falownika. Budowa i zastosowanie falownika Podstawowe parametry techniczne, ktére
nalezy uwzgledni¢ przy doborze falownika do obiektu sterowania falownika.

Metody pomiaru temperatury.

Interfejsy komunikacyjne stosowane w systemach sterowania.

Zastosowanie sztucznej inteligencji w sterowaniu i robotyce.

Definicja sterowania adaptacyjnego. Wybrane metody sterowania adaptacyjnego.

Pojecia interpolacja i ekstrapolacja.

Definicja catkowania numerycznego. Przyktadowy algorytm catkowania numerycznego. Przyktady
zastosowan.

Pojecie karty akwizycji danych. Przyklady zastosowania.

Podstawowe pojecia zwigzane z algorytmami genetycznymi. Zastosowanie algorytmow
genetycznych w ukladach sterowania maszyn.

Definicja sztucznej sieci neuronowej. Rodzaje ANN. Wybrane metody uczenia. Zastosowanie w
ANN w sterowaniu i przetwarzaniu sygnatow.

System operacyjny czasu rzeczywistego (RTOS). Podstawowe pojecia zwigzane z RTOS. Wady i
zalety stosowania. Przyktad zastosowania.

Pojgcia maszyny, tancucha kinematycznego, mechanizmu.
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14.
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18.

19.
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Lista zagadnien obszarowych pomocniczych w przygotowaniu do
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Obszar: Systemy informatyczne w przemysle

Podstawowe pojecia zwigzane z algorytmami genetycznymi. Zastosowanie algorytméw genetycznych
w uktadach sterowania maszyn.

Sztuczna sie¢ neuronowa. Rodzaje ANN. Wybrane metody uczenia. Przyktady zastosowania ANN

W sterowaniu i przetwarzaniu sygnatow.

Pojecie wzorzec projektowy. Przyktad zastosowan.

Koncepcja modeli UML.

Zasady i metody kontroli jakosci kodu.

Sposoby wykorzystywania urzadzenia mobilnego do sterowania i nadzoru procesu przemystowego.
Budowa aplikacji w systemie Android. Poj¢cia: aktywnos$¢, intencja, ustuga. Rola pliku
androidmanifest.xml.

Rodzaje interfejséw komunikacyjnych dostgpnych w systemach mobilnych. Mechanizmy do tworzenia
aplikacji wykorzystujacych powyzsze interfejsy..

Budowa interfejsu uzytkownika w aplikacji mobilnej dla systemu Android — wizualne elementy interfejsu,
widoki, etc.

Budowa aplikacji w systemie Windows Phone.

Enkapsulacja w programowaniu obiektowo zorientowanym.

Definicja i rola przetadowania operatoréw

Dziedziczenie w programowaniu obiektowo zorientowanym.

Dokumentacja technologiczna.

Metody projektowania procesoOw technologicznych.

Charakterystyka i rodzaje interfejsoéw komunikacyjnych stosowanych w systemach przemystowych.
Elementy wykonawcze(aktuatory) dostepne na rynku, ktore mozna wykorzysta¢ w systemach sterowania
maszyn i urzadzen. Przyktady.

System operacyjny czasu rzeczywistego (RTOS). Podstawowe pojecia zwigzane z RTOS. Wady i zalety
stosowania. Przyktad zastosowania.

Sposoby wykorzystywania platform do szybkiego prototypowania (Arduino, Raspberry Pi, Intel Edison)
w sterowaniu procesami przemystowymi.

Pojecie systemu ERP. Budowa 1 funkcje systemow ERP
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